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- Modulatoni & consertitari

- Semiconduttori

|:[ W - Yie di comunicazione e cavi

[ % - Morsethi

I:[ Y - Apparecchi meccanici azionati elettricamente
[ £ - Impedenze

[Z INT - Sengali di szambio
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=] L-_E. 18-09-2003_ME_Yarianti,Intervento Comm.265-03 - Microsoft Weord

»emolCPI 2
EI@“ Progetto JEiIe Modifica Misualizea Inserisci Formako  Strumenti Tabella Finestra ¥ Acrobat 2

#-[(3 Processzo
w1 [ Ouadii elettrici Eﬂ EEENEEENEE .y, ]

[:| Specifiche tecniche | [
E1-ER Attivit
% Yl idaol o i a0 21 22 as iT4 B3 =
+| - | & . |
. adihiche _a\nan I | Start-up linea | Start-up linea Start-up linea Start-up linea | Start-up linea
B[] Mon Canformita 08:00-13:00 | 08:00-13:00 08:00-13:00 08&:00-13:00 08:00-13:00
B3 Intervent | 14:00-19:00 14:00-19:00 14:00-19:00 _Ird:tﬂﬂ*l'ﬂrgﬂ %':;unaml::]m
o 18-03-2003_ME_Varianti Intervents Comm. 265-03 | Totore: 10 Totore: 10 RO s e
| Prova Ingressi | /o | Prova ingresst o | Prosvas | ngressi i,-’o; Start motor Semiauto ok
0 i 28 29 30 i R
| Start-up linea
08:00-13:00
14:00-19:00
Tot ore: 10
| Man. ok

Data dirichiesta :17-09-2003

Autore : Marco Bianhi

Avanzata da : Dott. Rossi :

- " - " 1

: Rif. progetto : Passivatore OPV Rif. Ordine lavoro : 17097

Progetto Dacumenti| :
Ix Propricts | él :_I : I I -'Ib

r— Sez 1 5  |Aa19%9m Ri1 ol [REG [REY [EST [55¢ [Waliano (Ital | =

Iil‘dume 15-09-2003_MB_ariarti Intervento Comm 265-03 |
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4 DEV CPI - [Report componenti per categoria (Yer.1}] 2 il
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H@ BBl 897 ARAZER DEDFESE
: £ =
=~ Progetto .
% - gF'chessu Divect motor (3)
L @R Zona
ED Quadri elettrici Home Tipo Descrizione Potenza [Kw] Comente [A]) Tenzione [V) Coz Fl Mote
ED S pecifiche tecniche Direct motor =571+83.100-01 Dvirect motor
E‘D Ativits Diirect motor =522+04, 200-M1 Diirect makar
Direct motor =573+85.300-M1 Diirect motor

Flettrovalvela digitale (1}

HNome Tipo Dezcrizione Potenza [Kkw] Comente [A] Tenszione [¥] CozFl Hote
Elettrovalvala digitale =521443.100-7% Elettrovalvola digitale

Sensore induttive 3 fili (1)

Home Tipo Deszcrizione Potenza [Kw] Comente [A] Tensione [¥] Cos Fl MNote
Sensare induttiva 3 fili =522+A44.200-501 Sensore induttiva 3 fili

Finecorsa (1)

Nome Tipo Deszcrizione Potenza [Kw] Comente [A] Tenszione [¥] Coz F1 HMote
Finecorsa =573+05 300-561 Finecorsa

Armadie (2)

Home Tipo Descrizione Potenza [Kw] Comente [A] Tensione [V¥] Cos Fl Hote
Armadio principale di potenza +41-H1HZH3 Amadio
Quad.ragup. zona ricevimento e pulizia[BLPR] =RL+11-H1 Armnadio
§ : Modulo esterno I'O (2) E
Progetto | Documenti |

Operazione completata i Wil
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Home Tipo Descnzione Potenza [Fw] Corrente [A] Tenszione [W] Cos Fl Hote
Rulliera pacco in attesa =CP.20 Poszition
Barriera sicurezza carellista =CP.20-BF1 Fotocelula
Fotocelula n™1 per mouting =CP.20-BF2 Fotocellula
Fatocellula n2 per mouting =CP.20-BF3 Fatocellula
Cazzetta di derivazione - vicino trazmettitore mouting =CP.20-M1  Caszetta di denivazione
Cazsetta di derivazione - vicing ricevitore mauting =CP.20-N2 Caszetta di derivazione
Fotocellula prezenza pacco anterione =CP.21-BF1 Fotocellula
Fotocelula presenza pacco posteriare =CP.21-BF2 Fotocelula | | |
Motare avantidindietra rull =CP.21-t1  Motore con inverter 2.2Km 54 Inverter Lenze SMD senza analogica
Rulliera a bordo piattaforma EEEEN Postion : : - :
Fotocelula presenza pacco anterione =CP.31-BF1 Fotocellula
” Fotocellula presenza pacco posternione =CP.31-BF2 Fotocelula
S Fotocelula pannelo in centra nilliera =CP.31-BF3 Fotocellula
Matore avantidindietra rulli =CP.31-M1  Motore con soft start 2.2 Kw B A Inverter Lenze SMD zenza analogica
I Pulzantiera zona inaresso nannell =CP+20-F1 Pulsantiera

w
Operazione complekata [MLIM
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4% DEY CPI - [Verifica Progetto {output}]
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DeHG| i 2R o G2 HBA% AR DEHDES

=15 x|

=151 x|

Iil Stata Sigla Tipo Mome Proprieta incompleta [ote
[ 255 Tensione Il walore della proprietd non & coeren
Fil 256 @ [=PP.T1-YV4 Elettrovalvola digital |Elettrovalvola apertura aspiratore 3
257 Tensione Il valore della proprietd non & coeren
258 @ |=PP+T0-l1 Cassetta di derivazi| Cassetta oi derivazione sistemns di presa pannello sottile
258 Elemento senza rizarsa
260 Alimentazione Campo vuoto non permesso |
= 1261 Tensione Campo vuoto non permessao !
262
283 =L5.80 Position Sistema di lettura coda e spessore pannello
264 @ [=L5.30-BF1 Fatocelula Fotocelula prima della spalmatrice
265 Elemento senza risorss
2EE Tensione Campo wuoto non permesso !
257 Link sicurezza Campa vuoto non permesso |
265 & [=L5.30-BF3 Fotocelula Lazer superiore per lettura differenziale
268 Elemento senza risorss
27n Tensione Campa vuoto non permesso |
21 Link sicurezza Campa vuoto non permesso |
272 @ |=L5.30-BF4 Fotocelula Lazer inferiore per lettura differenziale
273 Elemento senza risorss
274 Tensione Campa vuoto non permesso |
275 Link sicurezza Campa vuoto non permesso |
276 @ [=L5.30-BF2 Fotocelula Lazer leftura coda
277 Elemento senza risorss
275 Tensione Campa vuoto non permesso |
279 Link sicurezza Campa vuoto non permesso |
280
281 =EP.%0 Position Sicurezza entrata doppio pannello
252 @ |=EP.91-503 Finecarsa Finecarsa azzeramento posizione encoder
2583 Tensione Campa vuoto non permesso |
284 Diametro Il valore della proprietd non & coeren
285 Stato preumatico Il valore della propriets non & coeren
286 Link sicurezza Campa vuoto non permesso |
287 @ [=EP.91-501 Finecarsa Finecaorza Max salta paletta
285 Tensione Campo vuoto non permesso |
289 Diametro Il walore della propriets non & coeren
ﬂ 280 Stato pneumatica Il valore della proprietd non & coeren
[ e Link sicurezza Campo vuoto non permesso |
282 @ |=EP.91-502 Finecaorsa Finecorsa Max discesa paletts
] H2ES Tensione Campo wuoto non permesso |
Pronka
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